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注意事项

• 课程作业情况

• 第3次作业时间：4月13号 – 4月27号

• 6次作业可以使用总计6个Late day

• Late Day耗尽后，每晚交1天扣除20%当次作业分数

• 第2次lab时间：4月15日 – 6月15日

• 2个基础任务（50%+50%）+ 1个Bonus（50%）
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数据级并行

• Data‐level parallelism (DLP)

• 可以同时获得高频时钟和发射宽度吗？
• 可以，但需要使用不如ILP普遍的并行模型

• 数据级并行（DLP）
• 对多数据元素重复运行单个操作
• 不如ILP普遍：并行指令是同样的操作
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数据并行

• Data‐level parallelism (DLP)
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数据并行

• Exploiting DLP With Vectors
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数据并行

• Exploiting DLP With Vectors
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数据并行

• MIPS-V Instructions
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数据并行

• MIPS-V Instructions
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线程级并行 - Thread

• Instruction Issue

Scalar Pipeline
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多线程组织形式

• Fine Grained Multithreading (FGMT)

Many threads → many register files

• 每个Thread（线程）个线程都可以单独执行

一个运行任务

• 线程包含于进程当中，进程是线程的集合

• 当程序运行时，至少有一个进程会启动，而

这个进程中往往包含了多个线程
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多线程组织形式

• Simultaneous Multithreading (SMT)
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多线程组织形式

• Simultaneous Multithreading (SMT)
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多线程组织形式

• Simultaneous Multithreading (SMT) Pipeline

SMT Changes
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多线程组织形式

• Simultaneous Multithreading (SMT) vs Chip Multiprocessor (CMP)

• 如果你想多线程运行你会构建…..

• 多处理器芯片（CMP）：多个分离流水线？
• 一个多线程处理器（SMT）：单个更大流水线？



思想自由 兼容并包

北京大学-智能硬件体系结构

2024年秋季学期

主讲：陶耀宇、李萌
< 16 >

多核架构的组织形式

• Bus-based Multi-core 和 Network-on-chip：Chip Multiprocessor (CMP)

• 共享网络: e.g., bus

• 低延迟
• 低带宽：无法扩展到超过 16 个

处理器
• 共享属性简化了缓存一致性协议

（后面会提到）

• 点对点网络: e.g., mesh or ring

• 更长的延迟：可能需要多个“hops”才能进
行通信

• 更高的带宽：可扩展至数千个处理器
• 缓存一致性协议很复杂
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多核架构的组织形式

• Network-on-chip：Chip Multiprocessor (CMP)

Mesh Topology

2-D torus topology Octagon topology

Irregular or ad hoc network

topologies
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多核架构的组织形式

• Network-on-chip：Chip Multiprocessor (CMP)

Switching strategies

• 确定数据如何通过网络中的routers

• 定义数据传输的粒度和应用的交换技术
• phit 是在单个周期内通过链路传输的数据单位

• typically, phit size = flit size
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多核架构的组织形式

• Network-on-chip：Chip Multiprocessor (CMP)
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多核架构的组织形式

• Network-on-chip：Chip Multiprocessor (CMP)

• Static and dynamic routing

• static routing: 固定路径用于在特定源和目标之间传输数据

• 没有考虑网络的当前状态

• static routing优点:

• 易于实现，因为几乎不需要额外的路由器逻辑

• 如果使用单路径，则按顺序传送数据包

• dynamic routing: 根据网络的当前状态做出路由决策

• 考虑可用性和链接负载等因素

• 源和目标之间的路径可能会随时间而改变

• 随着traffic状况和应用要求的变化

• 需要更多资源来监控网络状态并动态改变路由路径

• 能够更好地分配网络中的traffic
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多核架构的组织形式

• Static Routing Tables

Dijkstra’s algorithm
◼ 所有节点都知道的 网络拓扑、

链路成本

– 通过“链路状态广播”
实现

– 所有节点都有相同的信
息

◼ 计算从一个节点（“源”）
到所有其他节点的最低成本
路径

– 给出对于该节点的路由
表

◼ 迭代：经过 k 次迭代，可以
知道到达目标的最小成本路
径

A
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F

2

2
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1
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2
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多核架构的组织形式

• Dynamic Routing
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多核架构的组织形式

• 虚拟信道路由

每个输入端口的每个
VC 都有缓冲区来保存

到达的 flits

到达的flit被放入相应VC的
缓冲区中

路由逻辑分配一组传出的 VC，
以便 flit 可以继续传输

Arbitrates between 

competing input VC & 

allocates output VC

将成功的输入端口（分配
的 VC）与输出端口匹配

输入 VC 处获得授权的 Flits 

被传递到输出 VC



思想自由 兼容并包

北京大学-智能硬件体系结构

2024年秋季学期

主讲：陶耀宇、李萌
< 24 >

多核架构的组织形式

• 路由死锁Deadlock • 死锁是指多个数据包或任务在网络中争夺资源导致的路

由间的永久阻塞，从而导致数据或消息任务在没有外界

干扰的情况下永远无法转发到目的地。

• P1、P2、P3和P4四个数据包依次占用了一条路径资源，

并请求额外的资源，但请求的资源又被相邻数据包占据

• 以P1和P2数据包为例，P1 数据包从路由器A发往B并最

终期望达到路由器C

• P2 数据包从路由器B发往C并最终期望达到路由器D。

• P1、P2分别占用AB、BC链路，P1请求的BC链路目前

没有得到释放，原因在于P2请求的CD链路没有得到释

放，导致P1、P2数据包无法进行后续转发。因循环的数

据路径以及相互的资源占用导致四个数据包产生死锁
假设路由规则要求全路径
资源空闲才可发送数据包
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多核架构的组织形式

• 解决路由死锁Deadlock的方法

假设路由规则要求全路径
资源空闲才可发送数据包

1.提供更多资源：该方法对应解决死锁条件中的互斥，主要采

用两种策略：增加虚拟通道和消费通道。前者通过在路由端口

增加额外缓存，避免单一通道资源占用导致的死锁，但是并不

增加额外的物理传输通道；后者与前者相反，通过增加物理传

输通道，从而在转发过程中提供更多资源

2.避免数据环路：该方法对应解决死锁条件中的数据环路，主

要通过设计合理的路由算法，来避免环路的发生

3.取消任务对资源的全链路占用：该方法对应解决死锁条件中

的资源占用，即取消阻塞数据包对通道的占用请求。一般考虑

一个确定的等待时间，如果数据包在路由缓存中长期未转发，

则网络考虑出现死锁，取消其占用请求，并利用额外的死锁缓

存通道来进行缓存，使得路由资源重新得到释放
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多核架构的组织形式

• Workload Mapping

• 映射问题：

• 将任务分配给资源

• 将任务地址转换为资源/任务地址

• 建立和关闭channels

• 静态分配与动态分配

• 系统软件：NoC OS

• OS、RTOS、run-time调度器

• 取决于组件和网络

• 应用程序
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多核架构的组织形式

• NoC设计需要注意的问题

• 扩展问题
• 需要多大的NoC？应用面积要求是什么？

• 区域定义问题
• 需要什么样的区域？区域之间有什么样的接口？
• 各区域的容量要求有哪些？

• 资源设计问题
• 资源内部需要什么？内部计算类型和内部通信？

• 应用程序映射流程问题
• 必须支持什么样的语言、模型和工具？
• 如何验证和测试最终产品？
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多核架构的组织形式

• Workload Mapping – 利用AI模型进行映射和片上网络优化

• 将NoC映射问题抽象化为复杂棋子在

复杂棋盘上的下棋问题

• 利用RL、大模型等工具进行优化

• 特别适用于神经网络的NoC映射

NoC的Traffic实时状态热图
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静态优化（编译）

• 截止目前，课程介绍了各类的硬件优化计算速度的方法

• Spent a lot of time learning about dynamic 

optimizations

• Finding ways to improve ILP in hardware

• Out-of-order execution

• Branch prediction

• But what can be done statically (at compile time)?

• As hardware architects it behooves us to understand 

this.

• Partly so we are aware what things software is likely to 

be better at.

• But partly so we can find ways to find 

hardware/software “synergy” 

• Improve locality of data

• Remove instructions that 
aren’t needed

• Reduce number of branches 
executed

• Many others

静态优化（编译）
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静态优化（编译）

• 提升局部性

oExamples:

o Loop interchange—

flip inner and outer 

loops

o Loop fission—split 

into multiple loops 

for i from 0 to 10 

for j from 0 to 20 

a[j,i] = i + j

for j from 0 to 20 

for i from 0 to 10 

a[j,i] = i + j

• Improve locality of data

• Remove instructions that 
aren’t needed

• Reduce number of branches 
executed

• Many others

静态优化（编译）
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静态优化（编译）

• 优化不需要的指令

• Improve locality of data

• Remove instructions that 
aren’t needed

• Reduce number of branches 
executed

• Many others

静态优化（编译）
• Register optimization

• Registers are fast, and 
doing “spills and fills” is 
slow.  

• So keep the data likely to 
be used next in registers.

• Loop invariant code 

motion

• Move recomputed 

statements outside of 

the loop.

for (int i=0; i<n; i++) {

x = y+z; 

a[i] = 6*i+x*x; 

}

x = y+z; 

for (int i=0; i<n; i++) {

a[i] = 6*i+x*x; 

} 

• Common sub-expression 

elimination

• (a + b) - (a + b)/4

• Just compute a+b once.

• Constant folding

• Replace (3+5) with 8.
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静态优化（编译）

• 减少Branch次数

• Improve locality of data

• Remove instructions that 
aren’t needed

• Reduce number of 
branches executed

• Many others

静态优化（编译）
• Using predicates or CMOVs instead of short branches

• Loop unrolling

for(i=0;i<10000;i++)

{

A[i]=B[i]+C[i];

}

for(i=0;i<10000;i=i+2)

{

A[i]=B[i]+C[i];

A[i+1]=B[i+1]+C[i+1];

}
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静态优化（编译）

• 其他优化方法

• Improve locality of data

• Remove instructions that 
aren’t needed

• Reduce number of branches 
executed

• Many others

静态优化（编译）• “Hoist” loads

• That is move the loads up so if there is a miss we can hide 

that latency.

• Very similar goal to our OoO processor.

xxxxx

xxxxx

LD R1=MEM[x]

R2=R1+R3

LD R1=MEM[x]

xxxxx

xxxxx

R2=R1+R3
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静态优化（编译）

• 其他优化方法

• Improve locality of data

• Remove instructions that 
aren’t needed

• Reduce number of branches 
executed

• Many others

静态优化（编译）
Static dependency checking

• A superscalar processor has to do certain 

dependency checking at issue (or dispatch)

• Is a given set of instructions dependent on each other?

• If ALU resources are shared are there enough resources?

• Many of these issues can be resolved at compile time.

• What can’t be resolved?

• Once resolved, how do you tell the CPU?
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GPU: Overview

• Application
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GPU: Overview

• Highly Parallel Coprocessor

• GPU特点

• 有其专有的DRAM内存

• 多个简单计算核心

• 非常小的Cache

• 并行运行多个线程

• GPU Threads

• GPU Threads十分轻量（几乎不需要creation/context switch)

• 为了达到full efficiency，GPU需要至少几千个threads
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GPU: Overview

• What is GPU Good at

• GPU is good at data-parallel processing

• 对多个data element并行进行相同的计算操作——low control flow 

overhead

• High SP floating point arithmetic intensity

• Many calculations per memory access

• 更多针对浮点数的运算而非整形计算

• 更高的浮点数计算intensity和更多的data element意味着memory access

的延迟和计算的延时相比可以忽略不计（不需要大的cache）



思想自由 兼容并包

北京大学-智能硬件体系结构

2024年秋季学期

主讲：陶耀宇、李萌
< 40 >

GPU: Overview

• General Purpose GPU
• In 2006, Nvidia introduced GeForce 8800 GPU 

supporting a new programming language: 

CUDA

• “Compute Unified Device Architecture” 

• Subsequently, broader industry pushing for 

OpenCL, a vendor -neutral version of same 

ideas.

• Idea: Take advantage of GPU computational 

performance and memory bandwidth to 

accelerate some kernels for general -purpose 

computing

• Attached processor model: Host CPU issues 

data-parallel kernels to GPGPU for execution 
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GPU: Overview

• Example GGPGPU System & Example GPU
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GPU: Architecture

• Example：NVIDIA Fermi Architecture

Streaming Processor (SM)



思想自由 兼容并包

北京大学-智能硬件体系结构

2024年秋季学期

主讲：陶耀宇、李萌
< 43 >

GPU: Architecture

• Example：NVIDIA Fermi Architecture

Streaming Processor (SM)

• 每个SM内部有32个Streaming Processor (SP)

• 单个芯片集成多至512个SP

• 峰值算力~200GOPS
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GPU: Architecture

• Warp

最小thread scheduling unit （对于NVIDIA GPU为32 threads）
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GPU: Architecture

• Memory Hierarchy

• Shared memory/L1 cache: ~50 cycles

• L2 cache: ~150 cycles

• Global memory (GDDR5): ~500 cycles 
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GPU: H100 Overview

• Overview

• 性能带宽相对前一代提升

• 增加FP32 Core、FP64 Core、Tensor Core、SM  Core

• 采用HBM3、 HBM2e增加访存带宽
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GPU: H100 Improvements

• Transformer Engine

• 支持混合精度

• 根据硬件统计分布动态调整scaling factor

• 硬件统计每层的output range

• 考虑下一层的range

• 计算得到高精度的结果

• scale回下一层的range
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目标应用 —— 深度学习与深度神经网络

• 过去10年，得益于算力的指数级提升，以深度学习为代表的人工智能快速发展

• 从全连接网络（MLP）到卷积神经网络（CNN）、循环神经网络（RNN）再到注意力网络

（Transformer）和大模型

• 人工智能已经成为驱动半导体和硬件体系结构发展的重要驱动力

AI算法参数量与算力需求增长迅猛

时间 模型
模型参数量

(GB)

模型算力需求
(TFLOPs-day)

2012 AlexNet 10-2 10-3

2015 ResNets 10-1 10-1

2017 Transformer 1 101

2020 GPT-3 102 106

2023 ChatGPT 103 107 0
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3,000

2017 2019 2021 2023 2025

全
球

算
力
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）

自动驾驶
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科学计算

…

·
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增长

算力需求驱动硬件体系结构发展



思想自由 兼容并包

北京大学-智能硬件体系结构

2024年秋季学期

主讲：陶耀宇、李萌
< 50 >

目标应用 —— 深度学习与深度神经网络

• 典型神经网络算子和拓扑结构

• 算子：卷积、全连接、注意力机制、归一化函数、非线性函数等，主要操作对象为张量、向量等
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目标应用 —— 深度学习与深度神经网络

• 典型神经网络算子和拓扑结构

• 算子：卷积、全连接、注意力机制、归一化函数、非线性函数等，主要操作对象为张量、向量等

• 拓扑：线性结构、残差结构、多分支结构、随机结构
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目标应用 —— 深度学习与深度神经网络

• 表征神经网络主要考虑算子和网络拓扑

• 算子：卷积、全连接、注意力机制、归一化函数、非线性函数等

• 拓扑：线性结构、残差结构、多分支结构、随机结构

“没关系，AI芯片都是在加速线性算子，而线性算子都可以视为矩阵乘法”

——常见误区
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AI加速器架构基础

• 与CPU中的很多负载相比，深度神经网络计算的核心差别有哪些？

• 是否还有其他？对于硬件的影响又是什么样子的呢？

CPU常见负载 神经网络

操作对象 数据种类多样 张量、向量为主

控制流 控制流复杂灵活 静态固定数据流为主

数据流 复杂不规则 具有较为固定形式



思想自由 兼容并包

北京大学-智能硬件体系结构

2024年秋季学期

主讲：陶耀宇、李萌
< 54 >

AI加速器架构基础

• 为什么传统CPU进行深度神经网络计算是不高效的？CPU的向量指令呢？

• 需要开发专用AI加速器，提升神经网络的计算效率

Fetch Decode Execute Write BackMemory
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AI加速器架构基础

• 在深度神经网络的计算需求驱动下，学术界和业界都在专用AI加速器领域开展了广泛的研究

DianNao Google TPU Eyeriss
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AI加速器架构基础

• AI加速器整体架构

计算 访存 通信

Off-chip DRAMOn-chip SRAM
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AI加速器架构基础——计算单元

• 计算单元：主要包含面向矩阵、向量和标量三种

• 分别对应神经网络计算过程中矩阵、向量和标量计算算子

• 针对计算单元，我们经常关心的指标是计算访存比，高计算访存比，通常能带来更高的能效

• 计算访存比同时受到计算负载和硬件架构的影响
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AI加速器架构基础——计算单元

输
入
（
激
活
值
）

输
入
（
权
值
）

× 输
出

乘法器

• 矩阵计算单元：通过内积计算，最大化数据复用
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AI加速器架构基础

输
入
（
激
活
值
）

输
入
（
权
值
）

×

输
出

向量乘法器

×

• 矩阵计算单元：通过内积计算，最大化数据复用
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AI加速器架构基础
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输
入
（
权
值
）

×
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• 矩阵计算单元：通过内积计算，最大化数据复用
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AI加速器架构基础
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• 矩阵计算单元：通过内积计算，最大化数据复用
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AI加速器架构基础

• 矩阵计算单元：通过内积计算，最大化数据复用
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AI加速器架构基础

• 矩阵计算单元：通过内积计算，最大化数据复用

• 权重采用局部小而快的存储器，直接存储在内积单元附近的电路中
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AI加速器架构基础

• 矩阵计算单元：通过内积计算，最大化数据复用

• 所有内积单元共享激活值，采用广播的形式
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AI加速器架构基础

• 矩阵计算单元：通过内积计算，最大化数据复用

• 所有内积单元共享激活值，采用广播的形式

输
入
（
激
活
值
）

输
出

内积单元 局部权值

内积单元 局部权值

内积单元 局部权值

内积单元 局部权值
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AI加速器架构基础

• 矩阵计算单元：通过内积计算，最大化数据复用

• 如果我们把权值提取出来

输
出

内积单元局部权值

内积单元

内积单元

内积单元

输入（激活值）

局部权值
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AI加速器架构基础

• 矩阵计算单元：通过内积计算，最大化数据复用

• 如果我们把权值提取出来，并进一步扩大规模，能够显著增加数据复用
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AI加速器架构基础

• 矩阵计算单元：通过内积计算，最大化数据复用

• 矩阵乘法单元在规模大时，能够实现很大的计算访存比

• 但是，面临连线复杂、距离远、扇出（Fanout）多等问题
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AI加速器架构基础

• 针对连线距离复杂、距离远、扇出多的问题，提出脉动阵列进行改进

• 只存在相邻计算单元之间的数据传输，连线短、扇出少

• 但是，脉动阵列的延迟高（需要等待启动/排空），专用性更强，难以改造支持其他功能
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AI加速器架构基础——张量单元

• 矩阵乘法阵列设计核心思想：设计数据流架构，利用计算模式本身的数据复用，提升计算效率

• 针对数据流架构，核心是明确哪些数据是移动的，哪些数据是固定不动

• 典型数据流：output stationary、weight stationary、input stationary

• 不同的数据流，具有不同的神经网络算子适用性
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AI加速器架构基础——向量和标量单元

• 向量计算单元主要用于计算池化、归一化、ReLU、Sigmod、Softmax等特殊函数

• 尽管向量运算占神经网络总运算量并不大，但是，如果没有合适的加速硬件，仍然可能成为瓶颈

• 思考：向量计算单元和矩阵计算单元都有哪些区别？

× × × ×

+/max +/max +/max +/max

𝛽/𝛾 𝛽/𝛾 𝛽/𝛾 𝛽/𝛾
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𝛾 𝛾 𝛾 𝛾
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AI加速器架构基础

• AI加速器整体架构

计算 访存 通信

Off-chip DRAMOn-chip SRAM


